Automatismes — systemes automatiques programmables
connectés

Les eléments d'un systeme automatique
(connecte)

De I'ordinateur

Aux systemes automatiques
programmables

Aux robots



Systeme « automatique » programmable
comme un robot aspirateur
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Avec divers moyens de détection
Avec divers moyens d’actions
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Aspirateur robot
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“\ charge....
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Une carte de
commande
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d’obstacles ou de

Etude plus poussée par la sulite.... vide

Petite vidéo : https://youtube.com/shorts/L510fjIFahk?feature=share
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Automatisme (moderne) : Vocabulaire
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Automatismes — systeme automatique

Les eléments d'un systeme automatique
programmable...
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L'Humain (animaux)



Rappel : Le role de la carte meére

Carte mere < Une analogie > Systeme nerveux

processeur ,_cerveau

& 5
memolre | ‘!!' e
i l--:_'_ ‘I‘J

AR
-

—

Moelle
épiniere

J
/

Connexion
Entrée - sortie , |
Composants électroniques

Qui assurent le bon fonctionnement
de l'ensemble

— :
Comme des _— Les nerfs connexions
Organes ~ avec

— organes sensoriels

% . - muscles
3




Humain (animaux’

commande
Z Envme\ce rveau /
x des
sighaux au

E_nvoie des
Organes o
Sepsorl_els Muscle -
- détection

Action



Automatlsme moderne

Partie
commande

G i Envoie des
& | signaux aux
= Envoient \
des P
signaux au rocesseur

~ « cerveau »

Déetecteur

Capteur e e— ActiOnneurs

Partie opérative



	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Diapo 9
	Diapo 10
	Diapo 11
	Diapo 12
	Diapo 13
	Diapo 14
	Diapo 15

