Systéme « automatique » ~ ordinateur
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Automatismes — systeme automatique

Les eléments d'un systeme automatique
(connecte)

De I'ordinateur

Aux systemes
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AuX robots



Rappel :Architecture d'un ordinateur
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Carte mere
e Cart(_e électronique
| oamm Partie commande

électronique
De
régulation de
la
température

Carte électronique
de lave linge

Contiennent le micro contréleur
(processeur+mémoire)

+ un programme en memoire

Carte électronique
De robot aspirateur




Carte « mére » d'un

aspirateur <

Carte mere de systeme
automatique programmable

Robot explorateur
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Automatisme (moderne)

Detecteur  Partie commande A tionneurs
Capteur Carte mere

Comptes rendus M.
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Péeriphériques d'entrée

Capteurs détecteurs
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Capteur de contact
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| d'intensité
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Mesure une grandeur physique ou détecte un evénement
physique

Chez I'humain

r Pour un ordinateur
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Périphériques de sortie Actionneurs

Moteur crée
du mouvement DEL (LED)
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mouvement

Chez I'lhumain Pour un ordinateur




Automatismes — systeme automatique

Les eléments d'un systeme automatique
(connecté)

Analogie avec

L'Humain (animaux)



Rappel : Le role de la carte meére
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Automatisme moderne
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