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classe

Créer un systeme qui détecte une présence et le signale

( Solution makeblock en mode autonome)

\’24\

A) Diagramme fonctionnel
Compléter ce diagramme fonctionnel

Fonction principale

Détecter et
signaler une
présence

Fonctions techniques

Détecter une présence

Solutions techniques

Traiter les informations

capteur PIR I

Carte programmable‘:‘ 1

| Signaler

Signaler de maniere
visuelle

DELRVB (1)

Signaler de maniére

Buzzer (1)

B) Schéma de cablage

Compléter le schéma en placant les cables RJ25 et en montrant la connexion du
capteur de présence PIR
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C1) Schéma de fonctionnement (au dos)

TN N

o

Capteur PIR

1 1) Placer les mots : informations, ordres. Sur le schéma de fonctionnement.

' 2) Compléter les différentes cases le nom des éléments qui interviennent dans l'activité :
\ 3) Compléter la description du fonctionnement (C2)

\ 4) Placer les reperes (1), (2),(3) (4) et (5) sur le schéma de fonctionnement.



) Partie opérative
partie commande

( \ Capteurs
S
Capteur PIR

Partie g
commande @
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(3)
ordres (4) fetionneurs

DEL RVB
Buzzer
(1)
) | I
8 informations ( visuelle et sonore)

utilisateur

C2) Description du fonctionnement

1 | L'utilisateur initialise le systeme

2 |Le Capteur PIR_ envoie l'information a la partie commande

3 |La __carte programmable_ traite les informations

4 |et envoie des ordres aux DEL RVB et Buzzer

5 |lutilisateur appuie sur le bouton de la carte pour arréter le programme
D Programme:

quand est cliqué

Complétez les régler la DEL de la carte en rouge @ vert @9 blew @9

cases vides du
programme en
cohérence avec
vos réponse de la
question B).

définir = alarme

Port choisie a la
question B)

Pour faire clignoter les DEL
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