Simulation d'une alarme anti intrusion

3 séances (1/2)

matériel : Robot mbot — valisette des composant mbot — valisette composant mécaniques
Ordinateur

Vos ressources :

ces page ressources (analyse : page1- page2- page3- page4)

Poster récapitulatif des composants mbot disponibles

Des images et le compte rendu a compléter dans le dossier commun (Z :)
Vos cours.

Votre objectif :

Reéaliser un prototype qui satisfasse le cahier des charges (voir page suivante)
Compléter le diaporama que vous pouvez télécharger ici



Intercalaire : projet (ameélioration de I') alarme (anti intrusion)

Projet : Alarme Anti intrusion (version2)

1) Cahier des charges

FP1 Réaliser un petit robot qui lors de la détection d'une intrusion simule la
présence du propriétaire

FC1 La solution est basée sur les solutions mblock (robot Mbot et ses
composants)

FC2 Le robot doit bouger en produisant un son « humain » et des flash
lumineux...

FC3 La deétection doit €tre indépendante des conditions d'éclairage et de
I'ambiance sonore.

FC4 Le rayon de détection doit €étre d'au moins 30 cm autour du robot

FCS5 Une fois déclenchée, 1'alarme peut €tre arrétée en tapant un code a 1'aide
d’un clavier.

FC6 tous les composants doivent étre fixes.



Projet : Alarme Anti intrusion (version2)
2) Rechercher les Solutions techniques — A) principe

Etape 1 Solution 1: Etape 2 N

-~ Respect du Cahier des charges
On liste les Solution 2
solutions Solution 1:
possibles Solution 3
(connaissance du Solution 2
domaine) F» Solution 4 \ Elimine des e

"_solutions ofution

ex . détecter la présence d’un intrus.
—Salution 4

Etape 3
. P . . Eventuellement des tests.....
Trier parmi les solutions retenues : |

- cohérent avec les solutions des autres fonctions \ -

techniques e

- le plus facile a mettre en ceuvre

- le plus économique —Seldtion+—m——

- le plus sécurisant

- le plus esthétique Solution 2 < Solution choisie

- le plus « écologique »

Solution 3




Nom
prénom
classe

Projet : Alarme Anti intrusion (version2)

2) Recherche des solutions — b) Bilan
Diagramme fonctionnel

Fonction principale Fonction technique solution technique

Simuler la présence
de quelgu'un en
cas d'intrusion

Détecter la présence

Traiter les informations ——

-~ bouger le robot
Faire du bruit ;

Emettre de la lumiére

Tenir 'ensemble

Bilan Réflexion
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