Aides : pour le pro

Al Tester le capteur PIR de la boite N° avec le robot N°
a) Réaliser le montage
démarrer votre ordinateur et le logiciel Mblock
b) Connecter la carte (robot) a I’ordinateur
c¢) Réaliser le programme suivant pour tester le
comportement du capteur PIR.

Capteur PIR

quand est cliqué

répeter indéfiniment

dire  mouvement mesuré par IR sur le

A2  Créer le début du programme

quand est cliqué , .
11 faut créer des variables

trend d
ek « mouvement » et « codebon »

mettre 0]
mettre Y0

répeter jusqu’a mouvement =

si mouvement mesuré par IR sur le = alors

metire a

Dés qu’une détection a lieu on

lance le bloc alarme ( a créer)
alarme

Le bloc alarme

Cela s’arréte lorsque le code est bon

définir alarme ’
11 faut créer la variable codebon

répéter jusqua codebon =

er Ia DEL de la carte en rouge vert bleu Pour I'instant la LED de la carte s allume en
demandercode blanc

stopalarme n sort de la boucle lorsque le code est
bon et on lance la routine stop qu’il
faudra créer

E{outine qui stoppe tout Pour linstant la LED s éteint 11y aura plus tard toutes les

définir  stopalarme

Plus tard, (phase H) toutes les instructions
qui alertent (mouvements, sons, lumieres...)

instructions qui arrétent les autres

régler la DEL de la carte (B39 en rouge @ vert €W bleu G signaux. (phase H)..

B RSB EE Pour [Vinstant ['alarme s arréte en
... appuyantsur le bouton de la carte

s8I bouton de la carte EIEEERd /slors Elle sera remplacée

St g par une routine qui
interrogera la
télécommande
(phase H)

Tester votre programme et enregistrer le (A_détection)
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