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Présentation robot MBOTPrésentation robot MBOT

ambot4
Les instructions  et les périphériques

 Objectif de la séance : relier les instructions (mblock v3) aux  périphériques de 
la carte mcore 

avec emb1,emb2,emb3…..
Travail :  
a) Indiquer a quel élément (périphériques) du robot est liée l’instruction, ainsi que son repère dans les  
fiches précédentes (emb1,emb2,emb3)

instruction éléments repère
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