
  

Description du robot weeebot

Fonction d’usage :

Apprendre les bases de 
la robotique de manière 
ludique

Les activités de découvertes

../../robots/weeebot2/activit%C3%A9s%20decouvertes/seance12023pourpdfcorrection.pdf


  

La carte mère programmable



  

Capteur 
d’intensité
lumineuse

Capteur d’intensité sonore

microcontrôleur

récepteur
infra-rouge

Carte mère et modules implantés

Light sensor

sound sensor



  

Des Périphériques

Câble RJ11

Led matrix

Motor M1

Motor M2

Sound sensor

light sensor

Détecte une ligne noire

Fait tourner la roue droite

Fait tourner 
la roue 
gauche

Affiche des  informations (21x7 pixel)
Évalue la distance 
à un obstacle

Émet une lumière colorée

Mesure l’intensité lumineuse

Mesure l’intensité sonore

Alimentation électrique

Émet un son



  

programme

Exemple 1
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