Description du robot weeebot

Fonction d’usage :
Apprendre les bases de
la robotique de maniere
ludique

mm) | es activités de découvertes
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LED RGB droite LED RGB gauche
DEL RGB ( RVB)

melange de 3 couleurs
q 16000000 de

" couleurs différentes

Des Peripheriques Evalue la distance
Affiche des informations (21x7 pixel) a un obstacle
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Motor M2

moto-réducteur M2

Fait tourner la roue droite

Batterie

Alimentation électrique




Exemple 1

cable RJ11  led
x =0,y =0

del (pixel) de coordonnées
x=21y =7

port C | &g ! écran matricielle

carte mere du robot

programme

d matrix X @ Y ﬂ show bitmap i
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