Description du robot weeebot

Fonction d’usage :
Apprendre les bases de
la robotique de maniere
ludique
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Consignes

Lister les eéléments du robot

Faire le travail, indiqué sur les
feuilles, au cours des activités de
découverte du robot
weeebot....rendre la fiche a la fin
de chaque séance




Eeme ___ Nom &prénom

Analyse du robot weeebot : composant & fonctions

Rep, dénomination image Fonction & compléter ot o (4 s
2]

1 Carte mére 0 Porte le microcontrdleur et fait 1a liaison avec les périphériques X

2 Microcontrdleur ' Traite les données X

3 Buzzer . A

4 DelRVBdelacare (M8

5 Capteur sonore , C

6 Capteur luminenx ,

7 Moteur 1 i :-"-;

8 Moteur 2 =

9 Module ultrasonore et m

DELEVB

10 Madule suiveur de ligne ‘

11 écran  DEL =

12 Capteur infra-rouge iﬁ

12 Télécommande i W

13 Batterie ' X
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a) Placer des traits pour indiguer les

ciblages [ of moteurl)

b) Placer les rep. Du tableau précédent au @:. -
bon endroit (cf moteur 1) = ﬁ;
¢} Coller les instructions li€s aux éléments e

{cf suiveur de ligne)
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Les instructions (a coupe

turn left

portC

port C

port C

I \



sources/instructionspourcarteeleve.pdf

	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5

